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Metodiskais materials interesu izglitiba

Interesu izglitibas joma,
apaksjoma

Tehniska jaunrade — robotika

Metodiska materiala
nosaukums

“Iepazisti robotiku ar LEGO WeDo 2.0”

Metodiska materiala forma

Nodarbibu plans ar metodiskajiem ieteikumiem un praktiskam
aktivitatém

Pedagoga vards, uzvards

Laila Zudane

Meérkauditorija

Skoléni 1.-3. klase, kuri apmekl€ interesu izglitibas pulcinu
robotika

Vecumposms (ja attiecas)

7 -9 gadi

Temas aktualitate
attiecigaja joma

Digitalas prasmes un tehnologiska domasana ir butiskas 21.
gadsimta kompetences. LEGO WeDo 2.0 piedava b&rniem
draudzigu vidi, kura attistit programmé&Sanas pamatus, logisko
domasanu un sadarbibas prasmes. Robotikas nodarbibas veicina
interesi par STEM jomu un sniedz iesp&ju macities caur
praktisku darboSanos.

Metodiska materiala
mérkis

Attistit skolénu tehnologisko domasanu, radoSumu un
sadarbibas prasmes, izmantojot LEGO WeDo 2.0 robotus
intereSu izglitibas nodarbibas.

Metodiska materiala
apraksts

Materials ietver:
e 4 nodarbibu planus ar merkiem, uzdevumiem un
refleksijas jautajumiem
o Praktiskus uzdevumus robotu konstruésana un
programmesana
e leteikumus darbam grupas un problému risinasanai

NepiecieSamie resursi (ja
attiecas)

e LEGO WeDo 2.0 komplekti

o PlanSetes ar WeDo 2.0 programmatiiru
e Projektors péc nepiecieSamibas

o Darba lapas skoléniem

Planotais rezultats

o Skoléni spgj konstruét un programmét vienkarsus
robotus

o Attistitas sadarbibas un problému risinaSanas prasmes

e Veicinata interese par tehnologijam un inZenierzinatném

Metodiska materiala
praktiskais pielietojums

Materialu var izmantot interesu izglitibas pulcinos, STEM
ned€las, vasaras nometnés vai ka papildinajumu macibu
procesam sakumskola. Tas ir piemérots gan individualam, gan
grupu aktivitatem.

Datums

2025.gada 23.oktobr1




Nodarbibu plani

LEGO WeDo 2.0 robotikai (1.-3. klase)

1. Nodarbiba: “Kas ir robots?” — Ievads robotika

Merkis: Iepazistinat skolénus ar robotikas jédzienu un LEGO WeDo 2.0 komplektu.

Aktivitates:

Saruna par robotiem ikdiena (kur tos redzam, ko tie dara)

Robota definicija — kas to padara par robotu

LEGO WeDo 2.0 komplekta izpéte

Vienkarsa konstrukcija: “Ventilators” vai “Izgudrotaja platforma”

Robota testéSana

NepiecieSamie resursi: LEGO WeDo 2.0 komplekti, planSetdatori ar programmatiiru,

att€li/video par robotiem

Refleksija: Kas tev visvairak patika? Vai tu gribétu izveidot savu robotu?

Darba lapa — 1. nodarbiba: “Kas ir robots?”

Skoléna vards: Datums:

Uzdevumi:

1.

Uzraksti 3 lietas, ko roboti var darit:

o

@)

@)

2. Uzzimé savu robotu un uzraksti, ko tas dara:

Ziméjums un apraksts:

PasSnovertéjums:

[] Es saprotu, kas ir robots
[1 Es piedalijos diskusija
[] Es izveidoju savu pirmo konstrukciju

O] Es palidzgju citiem



2. Nodarbiba: “Kustibas un sensori” — Robota programmesana

Merkis: Iepazistinat ar motoriem un sensoriem, apgiit pamata programmeésanu.
Aktivitates:

o Demonstracija: ka motors liek robotam kustgties

e Darbs ar kustibas bloku programmésanu

e Sensoru izmantoSana (pieméram, kustibas sensors)

e Uzdevums: robots kustas, kad tam tuvojas objekts

NepiecieSamie resursi: LEGO WeDo 2.0 komplekti, planSetdatori, darba lapas ar
programmesanas blokiem

Refleksija: Ka sensors palidz robotam “redzet”? Vai tu vari izdomat citu pielietojumu?

Darba lapa — 2. nodarbiba: “Kustibas un sensori”

Skoléna vards: Datums:

Uzdevumi:

1. Ko tavs robots darTja, kad tu nospiedi “play”?

L1 Brauca uz priekSu L1 Griezas L1 Apstajas U Cits:

2. Ka sensors reag€ja uz objektu?

L1 Robots apstajas L1 Robots saka kustg&ties L1 Nekas nenotika

Bl &4 =
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3. Apvelc izmantotos programmé&sanas blokus: = & & o = @ s

=
“Move motor”,

)

“Start”, “Wait for sensor’

PaSnovertejums:
L] Es saprotu, ka darbojas motors
L] Es izmantoju sensoru programmeé&sana
0] Es vargju izskaidrot, ko dara mans robots

0] Es stradaju uzmanigi



3. Nodarbiba: “GlabSanas misija” — Robota uzdevums ar Skersliem

Merkis: Attistit problému risinaSanas prasmes, izmantojot robotu Skérslu parvarésanai.
Aktivitates:

e Scenarijs: robots glabj dzivnieku, kas iestrédzis

e Robota konstru€sana un programmesana, lai apbrauktu skerslus

o Darbs komandas: planosana, test€Sana, uzlabosana

e Prezentacija par paveikto

NepiecieSamie resursi: LEGO WeDo 2.0, $kérslu elementi (kartons, LEGO kluc¢i),
plansetdatori

Refleksija: Kas bija visgritakais? Ka jus sadalijat uzdevumus komanda?

Darba lapa — 3. nodarbiba: “GlabSanas misija”

Skoléna vards: Datums:

Uzdevumi:
1. Apraksti savu misiju:

2. Kadi skersli bija japarvar robotam?

U LEGO kluci L] Kartona siena L1 Slipums U Cits:

3. Kajus sadaljjat uzdevumus komanda?

PasSnovértéjums:

[ Es piedalijos komandas darba
L] Es palidzgju robotam parvarét skerslus
L1 Es ierosinaju idejas

O] Es biju aktivs misijas izpildé



4. Nodarbiba: “Stastu veidoSana ar robotiem” — RadoSs projekts

Merkis: Attistit radoSumu un stastijuma prasmes, integr&jot robotiku.

Aktivitates:

Skoléni izdoma stastu, kura darbojas robots
Robota konstruésana un programmeésana atbilstosi stastam
Stasta prezentacija ar robota demonstraciju

Video ieraksts vai foto dokumentacija

NepiecieSamie resursi: LEGO WeDo 2.0, planSetdatori, papirs stasta planam,
prezentacijas riki

Refleksija: Ko tavs robots darija stasta? Ka tu izdomaji ta uzdevumu?

Darba lapa — 4. nodarbiba: “Stastu veido$ana ar robotiem”

Skoléna vards: Datums:
Uzdevumi:

1. Stasta nosaukums:

2. Robota vards un uzdevums stasta:

3. Stasta struktiira:

e Sakums:

e Vidus:

o Beigas:
PaSnovertejums:

L1 Es izdomaju radosu stastu
L1 Es programméju robotu atbilstosi stastam
0] Es prezentgju savu darbu

L] Es klausijos citu stastus



